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1. FUNKTION

1.1. Datenblatt

1.1.1. Anwendung
VME-Interface fur DL400-Application-Boards

1.1.2. Daten

Parameter Wert Dimension
Datenbreite 32 Bit
Address mode SHORT (A16)

STANDARD (A24)

EXTENDED (A32)
Data mode standard (D16)

longword (D32)

Geschwindigkeit normal 120 ns/cycle
Geschwindigkeit langsam 1 us/cycle

1.1.3. Besonderheiten
- VME, VMX Interface (16 / 32Bit)
- Interruptfahig: 8 Bit Vector, Priority 0-7 (O=Disable), ROAC/RORA Mode
- -5.2V Versorgung uber Frontstecker
- Wrap-Feld fur Einfachanwendungen
- alle Funktionen programmierbar

1.1.4. Aufbau
VME-Doppeleuropakarte, 4TE, 6HE

1.1.5. Stromversorgung

Spannung Strom Leistung |
+5V 0.75A 3.75W
-5.2V
+12V
-12V _

Gesamt 3.75W
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1.2. Blockdiagramm

Address
& Data
Buffering

Decoder

o
&
Interrupt

1.3. Steckerbelegungen

1.3.1. P1-VME

a b c

1 D00 7BESY DO

2 ok JBCLR i)

3 Wiy ACF 510

4 D02 JEGO 511
[3 T T S T O3 -

¥ 6 Wil /BB D12

E 7 D06 JBGIG 514

= 8 B07 JEGZ 515

E 9 GND /BG20 GND
E 10 [ EYSCLK T /B631 T 78VSF AL

= 1 [ GHD JBGE0 JBERR

= 12 7708 JBRO 7SYSR
E 13 [77/050 ER1 JLWRD

14 | WRITE JBRZ AMS

15 [7GND 7BRZ AZZ

[ 16 [ DT ACK AMO h22

17 [GHD AP Az

18 [/AS AMZ 420

19 [GHD A3 A19

20 [HTACK GRD YK

21 [ FIACKIN T SERC, AT

22 [TIACKD ] SERD, A1

23 [T AM4 GHND A15

24 [TAGT JIRGT A14d

25 [T ADE JIRQE A2

26 [ A0S JIRGS A1z

I: 27 [ AG4 1RQ4 Al

28 [ ADZ JIRGE A10

29 [AGZ JIRGZ ADS

30 [7TADT ZIRQ ADS

31 [SiRY +5YSE +12Y

32 [HsY +54 15y
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1.3.2. P2-VME32/VXI

a b c
1 +3Y
2 -2y GND
3 I
~ 4 GND Az4 -5.2Y
[3 5 A25
6 AZ6
7 -5.2Y Az7 GND
8 AZS
9 Az29
10 GND AZ0 GND
11 A31
12 GND
13 -5.2v +3Y -2y
14 D16
15 D17
[l 3 16 |G B8 GHD
17 D12
18 D20
= 19 -5.2v D21 -5.2Y
= 20 D22
= 21 D23
= 22 GND GND GND
= 23 D24
= 24 D235
= 25 +5Y D26 GND
H 26 D27
I; 27 D28
| 28 GND D29 GND
29 D30
30 D31 GND
31 GND GND
32 +5Y
1.3.3. DL400C
a b
1 GND GND 21
2 DO D 22
53 3 [ 62| 23
] N 4 D4 DS 24
S DE D7 25
6 D3 D9 26
7 D10 D11 27 a b
8 D12 D13 28 1 GND GND | 21
a b 9 D14 D15 29 2 /DS /LwW32 |22
1 12y Ty 1 10 +3Y +oY 30 3 [ SwWAlT iST32 |23
2 GHD GND 12 11 IR Al 31 4 /RSO /RS1 24
3 12y Fioy 13 i 12 AZ A3 32 S5 Awso WS 25
4 TS Y] 14 13 Ad AS 3 6 | 0UTO ouT1 |26
5 GHD GND 15 I e AL A7 34 7 (. 0UT2 ous | |27
6 ) gy 16 i 15 AS A9 3 8 INO N1 28
7 17 16 Aa10 All 3% 9 INZ N3 29
8 18 17 a1z A3 37 10| -5V -9y 30
9 19 18 al4 AlS 38 1 /INT /RES |31
10 20 19 AlE AT 39 12 D16 D17 32
20 a1 A19 40 13 D13 D19 3
14 D20 D21 34
15 D22 D23 35
16 D24 D25 36
17 D26 D27 37
f— 18 D23 D29 38
/ 19 D30 D31 39
sS4 20 [ GND GND 40
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2. BETRIEB

2.1. Konfigurierung

2.1.1. SHORT-Adresse

Die zwei Rotary-HEX-Schalter auf der DL400 Basisplatine legen die Basisadresse fii
den Zugriff im SHORT-Adressraum fest (im folgendksa.. bezeichnet!)

2.2.1. Application-Board

Fur die eigentliche Anwendung wird ein spezielles Board auf die Ubergabestecker S:
S4 aufgesteckt und mit der entsprechenden Frontplatte versehen.

2.2. Programmierung
W=Write, R=Read, SH=SHORT-Access, $=HEX, ss=Address-Switches;
2.2.1. Initialisierung

Das Modul ist zunachst nur iBhort-Addressbereich (AM=%$2D oder $29)
ansprechbar.

Fur die Festlegung der Standard-Basisadresse des Moduls, der Modulgrol3e, des
gewunschten Addressmodifiarad der Parameter fiir einen Interrupt missen
verschiedene Register (iBmort-bereich) auf der DL400 Basisplatine geladen werden!

D31 HighWord D15 LowWord DO
W SH. $ss50 DO...D15: Address Std-Baseaddress
W SH. $ss60 DO...D3: Mask Mask for Submodule Size
D8...D13: AM Address Modifier
D15: Enable enable STD-access
R/'W SH. $ss70 DO...D7: IntVector Interrupt Vector
D8...D10: IntPrio Interrupt Priority (O=Disable)
D11: IntMode 0=RORA, 1=ROAC

Festlegung der Modulgrol3e:

M oduleSize M ask
64KB $0
128KB $1
256KB $3
512KB $7

1MB $F

Mok
v
thidess
Short IO o
addressing: o
1K
NOTES:
BKE Mvbek=40
12KE ick=$1
ot $20 $29 WWEAddress B sk
12B: 37
An.s] [ frorven
DODGHAdessustbe
satikeDODGM k!
Std & Ext for Snd Access
A AddressComnpetstor 2DED15 (=424431)n
addressing: prrsd ol
[p1z18] | I D3..00] { DL400C ]
réhd raddess
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ACHTUNG:
» DO...D3 in Address muf3 genauso wie DO...D3 in Mask gesetzt werden!
» DB8...D15 in Address bestandar d-Zugriff auf HIGH setzen!

2.2.2. Speicherbelegung

R W SH

R/ W SH.

R/ W SH.
R/ W SH.

R SH.

W SH.

W SH.

. ssOa

ss8a

ssla

ss9a

ss70

ss70

ss20

D31 HighWord D15 LowWord DO
D31..D16 D15..D0
(D15..D0 bei Wordacc.)
D31..D16 D15..D0
(D15..DO0 bei Wordacc.)
D31..D16 D15..D0
(D15..D0 bei Wordacc.)
D31..D16 D15..D0
(D15..D0 bei Wordacc.)
D12=INO
D13=IN1
D14=IN2
D15=IN3
D12=0UTO0
D13=0UT1
D14=0UT2
D15=0UT3

generiert RSO/WSO0

mit Subaddresse a (a=even!)
generiert RSO/WSO0

mit Subaddresse a (a=even!)
Zyklus=1us;

generiert RS1/WS1

mit Subaddresse a (a=even!)
generiert RS1/WS1

mit Subaddresse a (a=even!)
Zyklus=1us;

Get Port

Set Port

RESET

Peter von Walter, Physikalisches Institut, Universitat HeidelbZf)1.99

Seite:6



